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Introducción


En este capítulo se detallan tópicos y generalizaciones que se desarrollan en la obra.


Casi todos los diseños que se presentan han sido experimentados satisfactoriamente por quien les habla. Empero eso no quita que su transcripción de tipeo a las fórmulas vayan a carecer de algunos pequeños errores que se irán perfeccionando con el tiempo.


La secuencia de lectura y estudio de los capítulos en su forma ascendente es importante, pues se irán incorporando los temas nuevos basándose en los ya explicados precedentemente.

Sistema de unidades


Salvo se aclare lo contrario, todas las unidades con que se trabajarán están en M. K. S. Así tenemos el Volt, Amper, Ohm, Siemens, Newton, Kilogramo, Segundo, Metro, Weber, Gauss, etc.


La temperatura preferiblemente se la tratará en grados centígrados, o en su defecto Kelvin.


Todos los diseños carecen de unidades porque suponen, que incorporando cada variable en su debida M. K. S., resultará satisfactorio su resultado.

Simbología algebraica y gráfica


Muchas veces, para simplificar desarrollos, recurriremos a ciertos símbolos. Por ejemplo:


— Paralelo de componentes 1 / (1/X1 + 1/X2 + ...) como X1// X2//...

— Signos como "mayor o menor" (), "igual o diferente" (= ), etcétera, son realizados de    forma parecida a la convencional por disponer de una fuente tipográfica limitada.


En los parámetros (curvas de nivel) de las gráficas aparecerán muchas veces pequeñas flechas que indican el sentido creciente de dicho parámetro.


En los circuitos dibujados cuando dos líneas (conductores) se cruzan, sólo habrá conexión entre los mismos si se unen con un punto. Si se dibujan con líneas de puntos implica que dicho conductor y lo que él conecta es optativo.

Nomenclatura


Se respetará una misma nomenclatura a lo largo de toda la obra. Ella será:


— instantánea (minúscula)

v


— continua o media (mayúscula)
V


— eficaz (mayúscula)


V ó Vef

— pico 




Vpico ó vp

— máxima



Vmax

— admisible (límite a la rotura)

VADM
Consejos para el diseñador


Todos los diseños que se hacen solamente servirán, no para armarlos y que de entrada funcionen, sino solamente para tener una idea aproximada de los componentes a utilizar. Recuérdese aquí una de las leyes de Murphy: "Si usted arma algo de entrada y funciona, es que ha omitido algo por alto".


Los cálculos y proyectos presentados tienen la forma de resolución tanto heurística (prueba y error) como algorítmica (fórmulas) y, por tanto, serán sólo contingentes; es decir, que están confeccionados los diseños de manera que uno vaya probando y autocorrigiendo sus magnitudes y adopciones hechas previamente, hasta llegar finalmente al resultado terminado.


Para que un componente, señal u otra cosa sea despreciable frente a otra, elegir unas 10 veces la una de la otra en la gran mayoría de las veces es insuficiente y trae problemas. Se aconseja hacerlo por lo menos unas 30 veces en lo posible. Empero existen dos casos que sí es factible, y más todavía, hasta tomar solamente una precaución de 5 veces; ello se da cuando el desprecio es geométrico (52 = 25), es decir, cuando un cateto de un triángulo rectángulo respecto del otro es de esa magnitud o mayor. Esto se da cuando tenemos que simplificar un componente reactivo de otro pasivo, o bien alejarnos del polo o cero de una transferencia.


En cuanto a constante de tiempo simples, es decir en aquellas transferencias de un solo polo y que son excitadas con escalones resultando una exponencial a su salida, normalmente se toman unas 5 constantes de tiempo para llegar al final pero, en verdad, esto es irreal y poco práctico. Se llega al 98% con sólo 3 constantes de tiempo y esta magnitud será suficiente.


En cuanto a los cálculos de los regímenes admisibles, adoptados o calculados, siempre es conveniente sobredimensionarlos.


Las pérdidas en los condensadores es importante, por eso es conveniente elegir de alto valor de tensión los electrolíticos y que sean de marca reconocida (v.g.: Siemens). Con los cerámicos también siempre hay problemas, pues poseen muchas pérdidas (Q de menos de 10 en muchas aplicaciones) cuando asimismo son extremadamente variables con la temperatura (v.g.: 10 [ºC] lo pueden cambiar en un 10 [%] o más), por lo cual se aconseja usarlos únicamente como de desacople y, preferiblemente, siempre evitarlos. Los de poliester son algo más estables. Los de mica y aire o aceite en trabajos de alta tensión son siempre recomendables.


Cuando se diseñan temporizadores u osciladores que dependen de constante de tiempos capacitiva o inductiva, no es prudente acercarse a períodos demarcados por encima de dicha constante de tiempo, pues pequeñas variaciones de ella debido a los dispositivos reactivos (v.g.: con el tiempo, temperatura o mala partida de fábrica, cambian un poco la magnitud de un condensador usualmente) variará notablemente el resultado temporal esperado.
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